vExra Atividade

Gire suas rodas

Vocé pode calcular a velocidade com que sua roda
gira usando medigdes de um projeto VEXcode 1Q?

Passo a passo

1. Crie o BaseBot e abra o VEXcode 1Q para criar um

novo pl’OjetO. set print precisionto 0.1 * on Brain »

2. Configure um dispc_)_sitivo Motor para seu projeto na ot Ioni= ) isiocity 1o @ % v
Porta 1. Isso permitira que vocé controle o motor de
acionamento esquerdo_ spin Motorl = forward v for o tuns + P

3. Recrie o projeto mostrado a direita. Salve, baixe e print Y °" Erain~ >
execute o projeto.

4. Divida a 1 volta da roda pelo tempo indicado em segundos medido pelo projeto (exibido no
Cérebro). Isso lhe dara a velocidade da roda em rotagdes por segundo. Multiplique seu valor
por 60 segundos por minuto. Isso Ihe dara a velocidade da roda nas rota¢des padronizadas
por minuto (RPM). Registre seus resultados.

5. Altere o parametro no bloco [Definir velocidade do motor] para 60%. Baixe e execute o projeto
ajustado. Usando a etapa acima para calcular a nova velocidade da roda em RPMs. Repita
esta etapa para 70%, 80%, 90% e 100%. Registre seus resultados para cada valor de
velocidade.

6. Teste para ver se ha diferenca na velocidade da roda com o BaseBot elevado (as rodas n&o
tocam o solo) e com o BaseBot dirigindo no solo.
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'SUBINDO DE NIVEL'

e Visualize seus dados - Crie um grafico

de linhas de RPM versus velocidade
percentual a partir dos dados coletados.
Vocé pode usar o grafico para prever a
velocidade com que sua roda girara a
75% da velocidade?

Curso no solo - A roda de 200 mm
percorrera 20 cm a cada volta. Vocé
pode calcular a distancia que a roda
percorrera em um minuto a 100% de
velocidade? Vocé consegue calcular a
velocidade de deslocamento da roda em
centimetros por segundo (cm/s) a 100%
de velocidade?

Dicas profissionais

Garantir que o motor esteja firmemente
preso ao trem de forga e que o eixo nao
esteja dobrado reduzira o atrito e
aumentara a velocidade da roda.

Os engenheiros podem usar um
tacoOmetro portatil para medir as RPMs
de um eixo de motor.
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